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Для реализации данного режима работы необходимо выполнить следующие шаги:

1. Подключите питание к устройству PiGo Lite.

2. Установите связь между PiGo Lite и программой 7Star через Bluetooth (BLE).

Убедитесь, что режим Ровера отключен — в противном случае вы увидите иконку
глобуса.
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3. Настройте приёмник PiRat на приём. Установите соединение с помощью приложения PiRat.
Выберите настройку Mode (RECEIVER), как показано на скриншоте. Сохраните настройки.
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3. Соедините устройства PiRat и PiGo Lite с помощью кабеля Type-C. При этом подключите
PiRat к левому порту, а правый порт используйте для подключения питания. Убедитесь, что
на приёмнике PiGo Lite питание отключено.

4. Отключите PiGo Lite от 7Star, затем подключите его вновь.

После этого приёмник PiRat будет настроен в качестве ровера. Если PiRat будет получать
поправки, это будет отображено в 7Star, и время получения поправок начнет увеличиваться.

На первом скриншоте PiRat не учитывает поправки, в результате чего время составляет 0.
На втором скриншоте PiRat начинает принимать поправки.
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Более подробно о настройках приёмника PiRat читайте в статье по ссылке.
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